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1. Instrucciones de seguridad

‘ A PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA ’

Por favor, lea este manual atentamente antes de instalar y utilizar el producto.

Este producto se ha disefiado y probado de acuerdo con las normas internacionales. El equipo debe utilizarse exclusivamente
para la aplicacion prevista.

Consulte las especificaciones suministradas por el fabricante de la bateria para asegurarse de que puede utilizarse con este
producto. Las instrucciones de seguridad del fabricante de la bateria deben tenerse siempre en cuenta.

Proteja los médulos solares de la luz durante la instalacion, es decir, tapelos.

No toque nunca terminales de cable no aislados.

Utilice exclusivamente herramientas aisladas.

Las conexiones deben realizarse siguiendo siempre la secuencia descrita en la seccion de instalacion de este manual.

El instalador del producto debera poner un pasacables antitraccion para evitar tensiones indebidas sobre los terminales de
conexion.

Ademas de este manual, el manual de funcionamiento del sistema o manual de servicio debera incluir un manual de
mantenimiento de la bateria que se corresponda con el tipo de bateria que se esté usando. La bateria debe colocarse en
un lugar bien ventilado.

‘ A SELECCION DE CABLES CONDUCTORES

Utilice cable de cobre multifilamento flexible para las conexiones de la bateria y de la FV.
El diametro maximo de cada filamento es de 0,4 mm/0,125 mm? (0,016 pulgadas/AWG26).

Por ejemplo, un cable de 25 mm?, debera tener al menos 196 filamentos (filamento de clase 5 o superior segtn las normas VDE
0295, IEC 60228 y BS6360).

Un cable de calibre AWG2 debera tener al menos un trenzado de 259/26 (259 filamentos de AWG26).
Temperatura maxima de trabajo: = 90 °C.

Ejemplo de cable adecuado: cable de triple homologacién de clase 5 (cumple tres normativas): la americana (UL), la canadiense
(CSA) y la britanica (BS)).

En caso de utilizar filamentos mas gruesos, el area de contacto sera demasiado pequefa y la alta resistencia del contacto
resultante provocara un sobrecalentamiento severo que podria provocar un incendio.

‘ A RIESGO DE LESION O MUERTE

Los componentes internos tienen una tensién CC de 400-500 V incluso cuando el producto esta apagado.

Los terminales de entrada y/o salida podrian contener carga eléctrica peligrosa incluso cuando el equipo esta apagado.
Desconecte siempre todas las conexiones de alimentacion (p. ej.: la bateria, el puente de diodos solar CC) y espere al menos 5
minutos antes de hacer cualquier tarea de mantenimiento o reparacion en el producto.

El producto no tiene componentes internos que puedan ser manipulados por el usuario. No retire el panel frontal ni encienda el
producto si cualquiera de los paneles ha sido retirado. Cualquier reparacion debera llevarla a cabo personal cualificado.

Lea atentamente las instrucciones de instalacion del manual de instalacion antes de instalar el equipo.

Este producto es un dispositivo de clase de seguridad | (suministrado con un terminal de puesta a tierra de proteccion). El chasis
debe estar conectado a tierra. Si sospecha que la puesta a tierra pueda estar dafiada, debera apagar el equipo y asegurarse de
que no se puede poner en marcha de forma accidental. A continuacién, pédngase en contacto con personal técnico cualificado.

nnnnnnn

Pagina 1 Instrucciones de seguridad



Inversor RS Smart

Los inversores no aislados deben entregarse con instrucciones de instalacion que indiquen que son necesarios moédulos FV que
tengan una clasificacion IEC 61730 Clase A.

Si la maxima tensién de funcionamiento de la red CA supera la maxima tension del sistema del conjunto FV, entonces las
instrucciones deben indicar que se necesitan médulos FV con una tension del sistema méaxima nominal basada en la tension de
la red CA.

Entorno y acceso

Compruebe que el equipo se utiliza en las condiciones ambientales correctas. Nunca utilice el producto en un ambiente hiumedo
o polvoriento. Nunca utilice este producto en lugares con riesgo de explosion de gas o polvo. Compruebe que hay suficiente
espacio encima y debajo del producto para su ventilacion y que los orificios de ventilacién no estan bloqueados.

Este aparato debe instalarse en un lugar de acceso restringido para personas (incluidos nifios) con capacidades fisicas,
sensoriales o mentales limitadas, o que no tengan experiencia ni conocimientos, a menos que estén siendo supervisados o
hayan sido instruidos en su utilizacién por una persona responsable de su seguridad.

Las conexiones a elementos con corriente deben cubrirse después de la instalacion.

Simbolos de la carcasa

Precaucion, peligro de descarga eléctrica

1 Consulte las instrucciones de funcionamiento

IP21 Proteccion frente al contacto con los dedos y objetos de mas de 12 milimetros.
Protegido de la condensacion.
‘ € Conformidad Europea

Marca de cumplimiento reglamentario de Australia y Nueva Zelanda

{{(@wviqmn energy
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2. Descripcion general

El Inverter RS Smart es un Inversor.

Esta disefiado para funcionar con una bancada de baterias de 48 V y produce una onda sinusoidal CA pura a 230 V.

2.1. Funciéon de cambio de frecuencia

Cuando hay inversores FV externos conectados a la salida del inversor, el exceso de energia solar se usa para recargar las
baterias . Una vez que se alcance la tensién de absorcién de la bateria, la corriente de carga se reducira subiendo la frecuencia
de salida. Este cambio de frecuencia es automatico y no necesita configuracion del Inverter RS, aunque el inversor FV CA puede
necesitar ajustes adicionales.

Esta opcion se utiliza para proteger a la bateria de la sobrecarga.
El Inverter RS no permite cargar por completo la bateria desde un inversor FV CA hasta el 100 % del estado de carga

Esta es una medida de seguridad para evitar sobrecargar la bateria cuando la salida FV CA no puede ajustarse lo
suficientemente rapido para evitar el apagado del sistema, de modo que cuando se cargue desde FV CA, quede algo de
capacidad en la bateria para absorber ese excedente.

Para completar una carga con energia solar, conecte la FV al cargador solar MPPT interno o a otro MPPT CC.

2.2. Inversor de alta potencia

Potencia pico elevada - el inversor puede proporcionar una potencia de salida CA maxima hasta un pico de 9000 W o 50 A CA
durante 3 segundos. Esto ayuda al buen funcionamiento en el arranque del motor y con otras cargas con demanda pico.

Protegido de la temperatura - Proteccidon de sobretemperatura y reduccion de potencia en caso de alta temperatura.

2.3. Interfaces y comunicaciones
Puerto VE.Direct y dos puertos VE.Can

El Inverter RS solo admite una conexién de datos a un dispositivo GX (por ejemplo, Cerbo GX) a través del puerto VE.Can y
no del puerto VE.Direct. El puerto VE.Direct puede usarse para conectar un GlobalLink 520 para la monitorizacion de datos a
distancia o la mochila USB a VE.Direct para el acceso a VictronConnect desde un ordenador con Windows.

Pantalla del dispositivo

Una pantalla LCD de 4 lineas con retroiluminaciéon que muestra informacion operativa como niveles de la bateria, rendimiento
solar e iconos del sistema.

Conector I/O del usuario:

* Entrada auxiliar 1, 2

* Relé programable

» Sensor de tension de la bateria (Vsense)

» Sensor de temperatura de la bateria (Tsense)
* Hremoto y L remoto - Configurable

Bluetooth Smart integrado

La solucién inalambrica para configurar, supervisar y actualizar el controlador con un teléfono inteligente, una tableta u otro
dispositivo Apple o Android compatible.

Configuraciéon y seguimiento con VictronConnect

Haga los ajustes con la aplicacion VictronConnect. Disponible para dispositivos iOS y Android y ordenadores macOS y Windows.
Se necesita un accesorio VE.Direct a USB para los sistemas Windows. Introduzca VictronConnect en la casilla de busqueda de
nuestro sitio web y consulte la pagina de descargas de VictronConnect para mas informacion.

Getiton
® Google Play

3)
W

2 Download on the
' App Store

Available on the
Mac App Store

Download from
[l Victronenergy.com

uuuuuuuuu
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2.4. Cargador de bateria

Las baterias pueden cargarse con energia solar si se conecta un inversor de red FV CA a la salida CA. El convertidor de red
puede ser de 5000 W como maximo. La corriente de carga maxima esta limitada a 100 A y se reducira si la tension de la bateria
supera los 60 V. Se puede fijar una corriente de carga maxima personalizada en la aplicacion VictronConnect. La bateria se
cargara hasta aproximadamente el 98 % del estado de carga de la bateria.

El algoritmo de carga es el mismo que el de los controladores solares BlueSolar MPPT. Aporta parametros predefinidos de la
bateria integrados y permite que el modo experto defina parametros de carga adicionales.

2.5. Opciones de instalacion
Carga variable en tres fases

El controlador de carga esta configurado para llevar a cabo un proceso de carga en tres fases: carga inicial - absorcion -
flotacion.

También se puede programar una carga de ecualizacion periédica.

Carga inicial- Durante esta etapa, el controlador suministra tanta corriente de carga como le es posible para recargar las baterias
rapidamente.

Absorcién - Cuando la tensién de la bateria alcanza la tensiéon de absorcion predeterminada, el controlador cambia a modo de
tension constante. Cuando la descarga es superficial, la fase de absorcion se acorta para asi evitar una sobrecarga de la bateria.
Después de una descarga profunda, el tiempo de carga de absorcidn aumenta automaticamente para garantizar una recarga
completa de la bateria.

Ademas, el periodo de absorcién también se detiene cuando la corriente de carga disminuye a menos de 2 A.
Flotacién - Durante esta fase se aplica tension de flotacion a la bateria para mantenerla completamente cargada.
Sensor externo de temperatura y de tensién opcional

Conexiones cableadas disponibles para sensores de tension y de temperatura de la bateria. El cargador solar usa estas
mediciones para optimizar sus parametros de carga. La precisién de los datos que transmite mejora la eficiencia de carga de la
bateria y prolonga su vida util.

Smart Battery Sense y otras opciones de red VE.Smart no son compatibles actualmente.
Interruptor remoto on-off

En el caso de que se seleccione bateria de litio, la funcién L remota opera como “permitir la carga” y la funcién H remota opera
como “permitir la descarga”. Use smallBMS para el RS con baterias de litio de Victron.

Relé programable

Se puede programar (con un teléfono inteligente) para activar una alarma u otros eventos.
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3. Instalacion

3.1. Ubicacion del inversor

Tabla 1.
INNNSNNNSNNNNNNN Para garantizar que el inversor funciona sin problemas debera utilizarse en
ubicaciones que cumplan las siguientes condiciones:
30cm a)  Evitar el contacto con el agua. No exponer el inversor a la lluvia o a la
humedad.

b)  No colocar la unidad bajo la luz directa del sol. La temperatura ambiente debera
situarse entre -20 °C y 40 °C (humedad < 95 % sin condensacién).

c) No obstruir el paso de aire alrededor del inversor. Dejar un espacio de al
menos 30 centimetros por encima y por debajo del inversor. Es preferible instalarlo
en posicion vertical.

Cuando la unidad se caliente demasiado, se apagara. Cuando vuelva a tener un nivel
de temperatura seguro, la unidad se volvera a poner en marcha automaticamente.

I 30cm

[777777777777777

Este producto tiene tensiones que podrian ser peligrosas. Solo debe instalarse bajo
la supervisién de un instalador con la formacién adecuada y de conformidad con la
normativa local. Le rogamos que se ponga en contacto con Victron Energy para mas
informacion o para obtener la formacion necesaria.

Una temperatura ambiente demasiado alta tendra como resultado:
: Una menor vida util.

: Una menor corriente de carga.

: Una menor capacidad de pico o que se apague el inversor.

Nunca coloque el aparato directamente sobre baterias de plomo-acido. La unidad
puede montarse en la pared. Para su instalacion, en la parte posterior de la carcasa
hay dos agujeros y un gancho. El dispositivo debe colocarse verticalmente para una
refrigeracién éptima.

Por motivos de seguridad, este producto debe instalarse en un entorno resistente
al calor. Debe evitarse la presencia de productos quimicos, componentes sintéticos,
cortinas u otros textiles, etc. en su proximidad.

Intente que la distancia entre el producto y la bateria sea la menor posible para minimizar la pérdida de tension en los
cables

3.2. Requisitos de la bateria y del cable de la bateria

Para utilizar toda la capacidad del producto, deben utilizarse baterias con capacidad suficiente y cables de bateria de seccion
adecuada. El uso de baterias o cables de baterias mal dimensionados puede ocasionar:

» Reduccion de la eficiencia del sistema.
» Alarmas o apagados no deseados del sistema
» Dafios permanentes en el sistema

En la tabla figuran los requisitos MINIMOS en relacion a la bateria y al cable.

nnnnnnn
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Capacidad de la bateria (plomo-acido) 200 Ah
Capacidad de la bateria (litio) 50 Ah

Fusible CC recomendado 125A-150 A
Seccién minima (mm2) para terminales de conexién +y - 0-2m 35 mm?2

2-5m 70 mm?2

A Consulte las recomendaciones del fabricante de la bateria para asegurarse de que las baterias pueden
aceptar toda la corriente de carga del sistema. Para decidir sobre las dimensiones de la bateria, consulte al
diseniador de su sistema.

Utilice una llave dinamométrica aislada para no
cortocircuitar la bateria.

Torsién maxima: 14 Nm

Evite que los cables de la bateria entren en contacto.

* Quite los dos tornillos del fondo de la carcasa y retire el panel de servicio.
» Conecte los cables de la bateria.

« Apriete bien las tuercas para que la resistencia de contacto sea minima.

3.3. Secuencia de conexién de los cables
Conecte los cables en el siguiente orden:

1. Confirme que la polaridad de la bateria es correcta y luego conecte la bateria.

2. Sifuese necesario, conecte el on/off remoto y el relé programable y los cables de comunicacion.

3.4. Conexion a la carga

Nunca conecte la salida del inversor a otra fuente CA, como un enchufe de pared doméstico de CA o un generador de onda
CA de petréleo. Pueden conectarse a la salida de CA inversores solares FV que sincronizan ondas. Véase la seccion sobre la
Funcién de cambio de frecuencia para mas informacion.

El Inverter RS es un producto de clase de seguridad | (suministrado con terminal de puesta a
tierra por seguridad). Los terminales de salida CA y/o la puesta a tierra de la parte exterior del
producto deben disponer de una toma de tierra ininterrumpida por motivos de seguridad.

El Inverter RS viene con un relé de puesta a tierra que conecta automaticamente la salida del
Neutro al chasis. De esta forma se garantiza el correcto funcionamiento del interruptor interno de
fugas a tierra y de un disyuntor de fugas a tierra que esta conectado a la salida.

- En una instalacion fija, se puede asegurar una puesta a tierra ininterrumpida mediante el
cable de puesta a tierra de la entrada CA. En caso contrario, se debera poner a tierra la carcasa.

- En una instalacion movil (por ejemplo, con una toma de corriente de un pantalan), la
interrupcion de la conexion de la toma de puerto desconectara simultaneamente la conexion de
puesta a tierra. En tal caso, la carcasa debe conectarse al chasis (del vehiculo) o al casco o placa
de toma de tierra (de la embarcacién).

Torsién: 1,2 Nm

3.5. VE.Direct

Puede usarse para conectar un ordenador para configurar el inversor con un accesorio VE.Direct a USB. También puede usarse
para conectar un Victron GlobalLink 520 para permitir la monitorizacién de datos a distancia.

Tenga en cuenta que el puerto VE.Direct del Inverter RS no puede usarse para conectarse a un dispositivo GX, sino que debe
usarse la conexion VE.Can.

3.6. VE.Can

Se usa para conectar un dispositivo GX y/o establecer comunicaciones en cadena con otros productos VE.Can compatibles
como la gama VE.Can MPPT.
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3.7. Bluetooth

Se usa para conectar el dispositivo mediante VictronConnect para configurarlo.

3.8. 1/0 del usuario

3.8.1. Conector On/Off remoto

El conector on/off remoto tiene dos terminales: “L remoto” y “H remoto”.
El Inverter RS viene con los terminales del conector on/off remoto conectados entre si mediante un enlace de cable.

Tenga en cuenta que para que el conector remoto esté operativo, el interruptor principal on/off Inverter RS ha de estar encendido
(“on’)

El conector on/off remoto tiene dos modos de funcionamiento diferentes:

Modo on/off (por defecto):

La funcion predeterminada del conector on/off remoto es encender y apagar la unidad a distancia.

» La unidad se encendera si “Remote L” (L remoto) y “Remote H” (H remoto) estan conectados entre si (mediante un interruptor
remoto, un relé o el enlace por cable).

» La unidad se apagara si “Remote L” (L remoto) y “Remote H” (H remoto) no estan conectados entre si y estan en flotacion
libre.

» La unidad se encendera si “Remote H” (H remoto) esta conectado al positivo de la bateria (Vcc).
» Launidad se encendera si “Remote L” (L remoto) esta conectado al negativo de la bateria (GND).

Modo 2-wire BMS (BMS de dos cables):

Esta opcion puede activarse a través de VictronConnect. Vaya a “configuracion de la bateria” y luego a “Modo remoto”. (véase la
imagen adjunta)

Pase el modo remoto de “on/off” a “2-wire BMS”.

En este modo, se usan las sefales de “carga”, “desconexién de la carga” o “permitir la descarga” y las de “cargador”,
“desconexion del cargador” o “permitir la carga” de un BMS de una bateria de litio de Victron para controlar la unidad. Apagan el
inversor en caso de que no se permita la descarga y apagan el cargador solar si la bateria no permite la carga.

» Conecte el terminal “carga”,
RS Smart.

desconexion de la carga” o “permitir la descarga” al terminal “Remote H” (H remoto) del inversor

» o«

« Conecte el terminal “cargador”, “desconexion del proceso de carga” o “permitir la carga” al terminal “Remote L” (L remoto) de
la unidad inversor RS Smart.

3.8.2. Relé programable

Relé programable que puede configurarse como alarma general, subtensiéon CC o funcidn de arranque/parada del generador.
Capacidad nominal CC: 4 A hasta 35 VCCy 1 A hasta 70 VCC

3.8.3. Sensor de tensién

Para compensar las posibles pérdidas del cable durante la carga, se pueden conectar dos cables sensores directamente a la
bateria o en los puntos de distribucion positivos y negativos. Utilice cable con una seccién de 0,75 mm3.

Durante la carga de la bateria, el cargador compensara la caida de tensién en los cables CC hasta un maximo de 1 voltio (es
decir, 1 V en la conexion positiva y 1 V en la negativa). Si la caida de tension puede ser superior a 1V, la corriente de carga se
limita de forma que la caida de tension siga estando limitada a 1 V.

3.8.4. Sensor de temperatura

Para cargas compensadas por temperatura, puede conectarse el sensor de temperatura (suministrado con la unidad). El sensor
esta aislado y debe colocarse en el terminal negativo de la bateria. El sensor de temperatura puede usarse también para el corte
por baja temperatura cuando se carguen baterias de litio (se configura en VictronConnect).
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3.8.5. Puertos de entrada analégicos/digitales programables

El producto dispone de dos puertos de entrada analégicos/digitales, etiquetados como AUX_IN1+ y AUX_IN2+ en el bloque
terminal extraible 1/0 del usuario.

Las entradas digitales son 0-5 V y cuando una entrada se lleva a 0 V queda registrada como “cerrada”.
Estos puertos pueden configurarse con VictronConnect.

Sin uso: la entrada auxiliar no tiene ninguna funcion.

Interruptor de seguridad: el dispositivo esta encendido cuando la entrada auxiliar esta activa.

Se pueden asignar diferentes funciones a cada entrada auxiliar. En caso de que se asigne la misma funcion a las dos entradas
auxiliares se consideraran como una funcion AND de modo que las dos tendran que estar activas para que el dispositivo
reconozca la entrada.

3.8.6. Diagrama del terminal I/O del usuario

Figura 1.

LEFT SIDE TOP RIGHT SIDE

RELAY_NO RELAY_NC

AUX_IN- RELAY_COM
AUX_IN1+ TSENSE-
AUX_IN2+ TSENSE+
REMOTE_L VSENSE-
REMOTE_H VSENSE+

El conector 1/0 del usuario se sitda en la parte inferior izquierda de la zona de conexion. El diagrama muestra tres perspectivas.
Parte izquierda - Parte superior - Parte derecha

3.8.7. Funciones I/O del usuario

Tabla 2. Funciones I/O del usuario - Véase la seccion de Instalaciéon para mas informacion.

m Conexion Descripcion

1 Relay_NO Conexion Normalmente abierta del relé programable

2 AUX_IN - Negativo comun para entradas auxiliares programables
3 AUX_IN1+ Conexion positiva de la entrada auxiliar programable 1
4 AUX_IN2+ Conexion positiva de la entrada auxiliar programable 2
5 REMOTE_L Conector On/Off remoto bajo

6 REMOTE_H Conector On/Off remoto alto

7 RELAY_NC Conexion Normalmente cerrada del relé programable
8 RELAY_COM Negativo comun del relé programable

9 TSENSE - Negativo del sensor de temperatura

10 TSENSE + Positivo del sensor de temperatura

11 VSENSE - Negativo del sensor de tension

12 VSENSE + Positivo del sensor de tension

3.9. Sistemas grandes - Paralelos y trifasicos

A Los sistemas paralelos y trifasicos son complejos. No es recomendable que en esos sistemas de gran
tamafo trabajen instaladores sin formacion o sin experiencia.
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Si es la primera vez que usa Victron, empiece con disefios de sistemas pequefios, para que pueda adquirir la formacion, los
equipos y el software necesarios.

También se recomienda contratar un instalador que tenga experiencia con estos sistemas mas complejos de Victron, tanto para
el disefio como para la puesta en marcha.

Victron puede proporcionar a los distribuidores formacién especifica para estos sistemas a través del director de Ventas regional.

Las redes paralelas y trifasicas VE.Can son distintas de las VE.Bus. Le rogamos que lea la documentacion
completa, incluso si tiene experiencia con sistemas VE.Bus grandes.

Se pueden mezclar diferentes modelos de inversores RS (modelo con Solar y sin Solar). No obstante, por el momento no se
pueden combinar inversores RS con Multi RS.

Cableado CCy CA

Cada unidad necesita un fusible individual en la parte de CA y de CC. Asegurese de usar el mismo tipo de fusible en cada
unidad.

El sistema completo debe conectarse a una sola bancada de baterias. Actualmente, no se admiten varias bancadas de baterias
diferentes para un sistema trifasico o paralelo conectado.

Cableado de comunicacion

Todas las unidades deben conectarse en cadena con un cable VE.Can (RJ45 cat5, cat5e o cat6). La secuencia de esto no es
importante.

Deben usarse terminadores en ambos extremos de la red VE.Can.

El sensor de temperatura puede conectarse a cualquier unidad del sistema. Para una bancada de baterias grande, es
posible conectar varios sensores de temperatura. El sistema usara el que tenga la temperatura mas alta para determinar la
compensacion de temperatura.

Programacion

Todos los ajustes deben fijarse manualmente cambiando la configuracion de cada dispositivo, uno por uno. Por ahora,
VictronConnect no permite sincronizar los ajustes para todos los dispositivos.

No obstante, existe una excepcion parcial: un cambio en la tensién de salida CA se pasara temporalmente a los demas
dispositivos sincronizados (para evitar que haya un desequilibrio del flujo de potencia a través de la salida de CA). Pero este no
es un cambio permanente de la configuracién y seguira siendo necesario fijarlo manualmente en todos los dispositivos si quiere
cambiar la tension de salida de CA.

Los ajustes del cargador (limites de tension y corriente) se anulan si el DVCC esta configurado y si hay un BMS-Can BMS activo
en el sistema.

Monitorizacion del sistema

Es muy recomendable usar un producto de |la familia GX junto con estos sistemas mas grandes. Proporcionan informacion muy
valiosa sobre la historia y el rendimiento del sistema.

Se presentan notificaciones del sistema con claridad y se habilitan muchas funciones adicionales. Los datos de \VRM aceleraran
considerablemente la prestacion de asistencia si es necesario.

3.10. Instalacion en paralelo
Se pueden instalar hasta 12 unidades en un sistema en paralelo mediante una red VE.Can.
La conexion de unidades en paralelo proporciona ciertas ventajas clave:

1. Mas potencia disponible para la salida del inversor y para cargar la bateria

2. Mas redundancia, permitiendo un funcionamiento continuo sin interrupciones si hay una unidad (o varias) desconectada.
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Unit1 Unit2 Unit 3

PE
ACOUT N
ACOUT L1

Para sistemas en paralelo no es necesario que el cableado CC sea simétrico entre las unidades.

El cableado CA tiene que ser simétrico desde los inversores hasta la conexion de salida CA comun. Cualquier variacion puede
ocasionar una caida de tensién y las distintas unidades no compartiran la misma potencia de salida a la carga.

Es necesario configurar los inversores para que se sincronicen antes del funcionamiento.

3.11. Instalacién trifasica

El Inverter RS admite configuraciones en monofasica y en trifasica. Actualmente no permite la fase dividida.

La configuracion de fabrica es para funcionamiento auténomo de una sola unidad.

Si quiere programar el funcionamiento en trifasica, necesitara al menos tres unidades.

El sistema puede tener un maximo de 12 unidades en total, que pueden repartirse como se desee entre las tres fases.

Se puede tener el mismo nimero o un ndmero distinto de unidades en cada fase. Por ejemplo, se permiten 2 inversores en L1, 3
inversores en L2 y 7 inversores en L3.

Unit1 Unit 2 Unit 3

PE

ACOUT N
ACOUTL1
ACOUT L2

GX device
(optional) ——® ACOUTL3

Deben estar conectados entre si mediante conexiones VE.Can, con un terminador VE.Can (incluido) al principio y al final del bus.
Una vez que las unidades estan conectadas a la bateria y mediante VE.Can, sera necesario configurarlas.

No se admite la configuracién delta.

Ve Powe

{((@}}}viqmn energy
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Para las unidades en configuracion trifasica: Nuestros productos se han disefiado para configuracion trifasica tipo estrella (Y). En
una configuracion de estrella, todos los neutros estan conectados, lo que se conoce como: “neutro distribuido”.

No recomendamos la configuracion delta (A). La configuracion delta no tiene un neutro distribuido y hara que ciertas funciones
del inversor no funcionen segun lo previsto.

Instalacién

1), victron energy
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4. Configuracién

4.1. Configuracién mediante la aplicacion VictronConnect

Puede usarse la aplicacion VictronConnect para cambiar todos los ajustes y actualizar el firmware.

La aplicacién VictronConnect puede conectarse al inversor:

» Localmente - a través del Bluetooth integrado.

» Localmente - mediante USB con la interfaz VE.Direct a USB conectada al puerto VE.Direct.

» Localmente - mediante Bluetooth con la mochila VE.Direct Bluetooth Smart conectada al puerto VE.Direct.

» A distancia - a través del portal VRM y un dispositivo GX. (véase la pestafia VRM en la lista de dispositivos VictronConnect).

Cdmo conectarse al inversor con la aplicacion VictronConnect:

» Abra la aplicacion VictronConnect.
» Asegurese de que el inversor esta encendido
» Compruebe si el inversor aparece en la lista de dispositivos de la pestafia “Local” o “VRM”.

» Pulse en el inversor.

Si se trata de una conexién por Bluetooth: Introduzca el cédigo PIN predeterminado: 000000. Tras introducir el cédigo PIN
predeterminado, VictronConnect le pedira que cambie el cddigo PIN. Asi se evitaran conexiones no autorizadas en el futuro.
Se recomienda cambiar el codigo PIN la primera vez que se instale. Esto puede hacerse en la pestafia de informacion del
producto.

Para ver o modificar los ajustes del monitor de la bateria:

» Vaya a la pagina de ajustes pulsando sobre el icono del engranaje Rde la esquina superior derecha de la pantalla inicial.

aplicacion VictronConnect, cdmo se usa, desde dénde descargarla y como conectarse, véase la pagina de

@ Este manual solo aborda los elementos especificos del inversor. Para mas informacién general sobre la
producto de la aplicacion VictronConnect y el manual de VictronConnect o escanee el siguiente cédigo QR.

uuuuuuuuu
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4.2. Ajustes de la bateria

Settings

Battery voltage

Max charge current 85A

Charger enabled 9

Battery preset Rotary switch ~

(@ Position 2

Gel Victron deep discharge, Gel Exide A200,
AGM Victron deep discharge, Stationary tubular
plate (OPzS), Rolls Marine (flooded), Rolls Solar
(flooded)

Expert mode

Charge voltages

Equalization

Automatic equalization Disabled

Manual equalization START NOW

Tension de la bateria

El RS estéa ajustado a 48 V y solo se puede usar en sistemas de 48 V.
Maxima corriente de carga

Permite al usuario establecer una corriente de carga maxima inferior.
Cargador habilitado

Al cambiar la posicion de este ajuste se apaga el cargador solar. Las baterias no se cargaran. Este ajuste esta pensado para
usarse solo cuando se realicen trabajos en la instalacion.

Ajustes del cargador - Configuracién predeterminada de la bateria

La configuracion predeterminada de la bateria le permite seleccionar el tipo de bateria, aceptar los valores predeterminados
de fabrica o introducir sus propios valores predeterminados para su uso en el algoritmo de carga de la bateria. Se establece
un valor predeterminado para los parametros de tensiéon de absorcion, tiempo de absorcion, tensién de flotacion, tension de
ecualizaciéon y compensacion de temperatura, pero también los puede definir el usuario.

Los valores definidos por el usuario se almacenaran en la biblioteca de valores predeterminados, de modo que los instaladores
no tengan que definir todos los valores cada vez que configuren una nueva instalacion.

Al seleccionar Editar valores predeterminados, o en la pantalla de Ajustes (con o sin modo experto), se pueden establecer los
parametros personalizados del siguiente modo:

Tension de absorcion
Establece la tensién de absorcion.
Tiempo de absorcion adaptativo

Seleccione el tiempo de absorcién adaptativo o se usara el tiempo de absorcién fijo. A continuacion se explican los dos con mas
detalle:

Tiempo de absorcion fijo: Se aplica la misma duracién de la absorcién cada dia (cuando hay energia solar suficiente) usando el
ajuste de tiempo de absorcién maximo. Tenga en cuenta que esta opcién puede ocasionar la sobrecarga de las baterias, sobre
todo en el caso de las de plomo-acido y en sistemas con descargas superficiales diarias. Consulte los ajustes recomendados por
el fabricante. Nota: asegurese de deshabilitar el ajuste de corriente de cola para que el tiempo de absorcién sea el mismo todos
los dias. La corriente de cola puede hacer que el tiempo de absorcién termine antes si la corriente de la bateria esta por debajo
del umbral. Puede consultar mas informacion en el apartado sobre el ajuste de la corriente de cola.

Tiempo de absorcion adaptativo: El algoritmo de carga puede usar un tiempo de absorcion adaptativo que se adapta
automaticamente al estado de carga presente por la mafiana. La duracion maxima del periodo de absorcion del dia queda
determinada por la tensién de la bateria medida justo antes de que se ponga en marcha el cargador solar por la mafiana (se
usan valores de una bateria de 12 V, multiplique la tensién de la bateria por 4 para 48 V):

Tension de la bateria Vb (al ponerse en marcha) Multiplicador Tiempos maximos de absorcion

Vb<11,9V X1 06:00 horas

{{(@wviqmn energy
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Tension de la bateria Vb (al ponerse en marcha) Multiplicador Tiempos maximos de absorcion

>11,9VVb<122V x 2/3 04:00 horas
>122VVb<126V x1/3 02:00 horas
Vb>126V x 2/6 01:00 horas

Se aplica el multiplicador al parametro de tiempo maximo de absorcion para obtener la duracion maxima del periodo de
absorcién aplicada por el cargador. Los tiempos maximos de absorciéon mostrados en la Ultima columna de la tabla se basan en
el parametro de tiempo de absorcion maximo por defecto de 6 horas.

Tiempo maximo de absorcion (hh:mm)

Establece el limite del tiempo de absorcién. Solo esta disponible cuando se usa un perfil de carga personalizado.
Introduzca el valor de tiempo en el formato hh:mm, donde las horas van de 0 a 12 y los minutos de 0 a 59.
Tension de flotacion

Establece la tension de flotacion.

Compensacion de la tension de re-carga inicial

Establece la compensacién de tensién que se usara en el ajuste de tension de flotaciéon y que determinara el umbral al que el
ciclo de carga se reinicia.

P. ej.: Para una compensacion de tensioén de re-carga inicial de 0,1 V y un ajuste de tensién de flotacion de 13,8 V, el umbral de
tension que se usara para reiniciar el ciclo de carga sera de 13,7 V. Es decir, si la tension de la bateria cae por debajo de 13,7 V
durante un minuto, se reiniciara el ciclo de carga.

Tension de ecualizacién

Establece la tension de ecualizacion.

Porcentaje de corriente de ecualizacion

Establece el porcentaje del ajuste de maxima corriente de carga que se usara cuando se realice la ecualizacion.
Ecualizaciéon automatica

Configura la frecuencia de la funcidn de ecualizacion automatica. Las opciones disponibles estan entre 1 y 250 dias:
» 1 =diario

» 2 =dias alternos

» 250 = cada 250 dias

La ecualizacién se usa normalmente para equilibrar las celdas de una bateria de plomo y también para evitar la estratificacion
del electrolito en baterias inundadas. La necesidad de efectuar ecualizaciones (automaticas) depende del tipo de baterias y de
su uso. Le puede pedir al proveedor de la bateria que le oriente a este respecto.

Cuando se ha iniciado el ciclo de ecualizacion automatica, el cargador aplica una tensién de ecualizacion a la bateria mientras el
nivel de corriente permanece por debajo del ajuste del porcentaje de corriente de ecualizacion de la corriente de carga inicial.

Duracién del ciclo de ecualizacién automatica

En el caso de todas las baterias VRLA y de algunas baterias inundadas (algoritmo numero 0, 1, 2 y 3), la ecualizacién
automatica termina cuando se alcanza el limite de tensién (maxV) o después de un periodo de tiempo igual al tiempo de
absorcion/8, lo que ocurra primero.

Para todas las baterias de placa tubular (algoritmo numero 4, 5 y 6) y también para los tipos de baterias definidos por el usuario,
la ecualizacion automatica terminara tras un periodo de tiempo igual al tiempo de absorcion/2.

Para las baterias de litio (algoritmo nimero 7) no hay ecualizacion.

Si no se completa el ciclo de ecualizaciéon automatica en un dia, no se retomara al dia siguiente. La siguiente sesion de
ecualizacion se efectuara de conformidad con el intervalo fijado en la opcién de “Ecualizacion automatica”.

El tipo de bateria por defecto es VRLA y cualquier bateria definida por el usuario se comportara como una bateria de placa
tubular en lo que respecta a la ecualizacion.

Modo de parada de la ecualizacion

Establece como se detendra la ecualizacion. Hay dos posibilidades: la primera es si la tension de la bateria alcanza la tension de
ecualizacion y la segunda es en un periodo de tiempo fijo, para lo que se aplica la duracién maxima de la ecualizacién.

Duracién maxima de la ecualizacién
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Establece el periodo de tiempo maximo que puede durar la fase de ecualizacion.
Corriente de cola

Establece el umbral de corriente que se usara para terminar la fase de absorcion antes de que finalice el tiempo maximo de
absorcién. Cuando la corriente de la bateria desciende por debajo de la corriente de cola durante un minuto, termina la fase de
absorcion. Este ajuste se puede deshabilitar fijandolo en cero.

Compensacion de temperatura

Muchos tipos de bateria requieren una tension de carga inferior si las condiciones de funcionamiento son calidas y una tension
de carga superior sin son frias.

El coeficiente configurado se expresa en mV por grado Celsius para toda la bancada de baterias, no para cada celda. La
temperatura base para la compensacion es de 25 °C (77 °F) como se muestra en el siguiente grafico.

16

Temperature compensation —e— Absorption
coefficient -16.2mV/°C Eloat

15

14.4 3

14
13.8

Battery Voltage [V]
]

1

10
-40 -30 -20 6 25 4850 60 80

Battery temperature [°C]

Con un sensor de temperatura instalado en el bloque de conexion 1/O del usuario, se usara la temperatura real de la bateria para
la compensacion, a lo largo del dia.

Desconexién por baja temperatura

Este ajuste puede usarse para deshabilitar el proceso de carga a temperaturas bajas, de conformidad con las necesidades de
las baterias de litio.

Para las baterias de fosfato de hierro y litio este ajuste esta predeterminado en 5 grados Celsius, y esta deshabilitado en los
demas tipos de baterias. Cuando se crea una bateria definida por el usuario, el nivel de temperatura de desconexién puede
ajustarse de forma manual.

Ecualizacién manual - Iniciar ahora

La opcion “Iniciar ahora” en “Ecualizacion manual” permite el inicio manual de un ciclo de ecualizacion. Para que el cargador
ecualice la bateria adecuadamente, utilice la opcidn de ecualizacion manual exclusivamente durante los periodos de absorcion y
flotaciéon y cuando haya luz solar suficiente. Los limites de corriente y tension son idénticos a los de la funcién de ecualizacién
automatica. Cuando se activa de forma manual, la duracién del ciclo de ecualizacion esta limitada a un maximo de una hora. La
ecualizacién manual se puede detener en cualquier momento pulsando “Detener ecualizacién”.

4.3. Parametros del inversor

Se pueden configurar los siguientes ajustes del inversor:

Pagina 15 Configuracién



Inversor RS Smart

Ajuste Explicacion Valor por Rango
defecto

Tension de salida Tensioén de salida CA del inversor 230V 210Va245Vv
Frecuencia de salida Frecuencia de salida CA del inversor 50 Hz 50 Hz 0 60 Hz
Relé de puesta a Si este ajuste esta habilitado, el neutro (N) se habilitado habilitado o
tierra conectara a la puesta a tierra de proteccion deshabilitado

(PE) cuando el inversor esté operativo. La
conexion se rompera cuando el inversor no
esté operativo.

Si este ajuste esta deshabilitado, el neutro (N)
no se conectara nunca a la puesta a tierra de
proteccion (PE).

4.4. Relé programable

Relé programable que puede configurarse como alarma general, subtension CC o funcidn de arranque/parada del generador.
Capacidad nominal CC: 4 A hasta 35 VCC y 1 A hasta 70 VCC

4.5. Conexion a inversores FV CA

El inverter incluye un sistema integrado de deteccion de inversor FV CA. Cuando hay inyeccion a la red de FV CA (excedente)
desde el puerto de conexion de salida de CA, el inverter habilita automaticamente un ajuste de la frecuencia de salida CA.

Aunque no haga falta configurar nada mas, es importante que el inversor FV CA esté correctamente configurado para que
responda al ajuste de frecuencia reduciendo su salida.

Tenga en cuenta que son de aplicacion la regla 1:1 relativa al tamario del inversor FV CA con respecto al tamafio del inverter
y las dimensiones minimas de la bateria. Se puede encontrar mas informacién sobre estas limitaciones en el manual de
acoplamiento de CA, que es de lectura imprescindible para el uso de un inversor FV CA.

El rango de ajuste de la frecuencia incluye un margen de seguridad integrado y no se puede configurar. Una vez que se alcanza
la tension de absorcién, la frecuencia aumenta. De modo que sigue siendo esencial incluir un componente FV CA en el sistema
para completar la carga de la bateria (estado de flotacién).

Se puede ajustar la respuesta de salida de potencia a distintas frecuencias en el inversor FV CA.

Se ha probado la configuracién predeterminada y funciona con fiabilidad con la configuracién del cédigo de red de Fronius
MG50/60.

4.6. Programacion en paralelo
Los inversores deben instalarse correctamente antes de configurarse.

Para establecer un sistema en paralelo, abra la primera unidad en VictronConnect. Abra el menu Configuracion - Sistema.

Q La salida de CA se desconectara durante unos segundos al cambiar los modos de configuracion del sistema.
Asegurese de que el sistema esta configurado ANTES de conectar la salida CA del inversor a las cargas.

System configuration Standalone

Phase selection Single phase

Three phase

Prevent CAN network islanding —w
Number of inverters in the system 2
Minimum number of inverters to start 1

Continue with missing phase

System instance 0

uuuuuuuuu
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El ajuste predeterminado de fabrica es Autbnomo (una sola unidad).
Para establecer un sistema paralelo en monofasica, cambie la configuracion del sistema a “Monofasica”.

Para establecer un sistema paralelo en trifasica, seleccione “Trifasica”. Este ajuste es el mismo para un sistema trifasico con un
solo inversor en cada fase o con varios en cada fase.

Prevent CAN network islanding &
Number of inverters in the system 2
Minimum number of inverters to start 1

Continue with missing phase

System instance 0

Prevencion de isla de la red CAN

Habilita la deteccion de isla de la red CAN y habilita el ajuste “Cantidad de inversores en el sistema”. Por defecto esta habilitada.
Cantidad de inversores en el sistema

Introduzca el nimero total de unidades instaladas en el sistema.

En caso de que la red CAN esté dividida en segmentos, este ajuste se usa para determinar el mas grande y apagar el mas
pequefio para evitar que sigan por su cuenta sin estar sincronizados.

Esto hace que el sistema sea mas fiable de lo que seria si el segmento mas pequefio tratase de seguir por su cuenta sin
sincronizarse (lo que ocasionaria una sobrecarga u otros problemas de apagado peores causados por una onda sinusoidal de
salida CA sin sincronizar).

En los sistemas en paralelo en los que haya solo dos unidades, contar con un dispositivo VE.Can adicional reconocido por el RS
con la misma instancia de sistema ayuda a determinar qué sistema isla se encendera. Este dispositivo VE.Can adicional puede
ser un dispositivo GX, un Lynx BMS u otro cargador MPPT VE.Can acoplado a CC.

En este caso, un solo inversor aun puede arrancar si el otro no se esta comunicando, siempre que la opcion “Prevencion de isla
de la red CAN” esté deshabilitada.

Numero minimo de inversores para empezar
Numero minimo de inversores que debe haber por fase al arrancar el sistema.

El instalador fija esto para asegurarse de que hay unidades suficientes para arrancar la carga prevista del sistema si se enciende
todo a la vez.

Es posible que se necesiten todas, todas menos una (para permitir que el sistema se reinicie si hay una sola unidad
desconectada), o solo una para tener maxima redundancia suponiendo que no hay cargas de arranque grandes.

Una vez que el sistema arranque, no se apagara si el nimero de inversores operativos por fase disminuye por debajo de este
ajuste (siempre que los inversores restantes no se sobrecarguen y puedan seguir alimentando la carga).

Si el ajuste “Prevencion de isla de la red CAN” esta habilitado, el sistema permanecera en linea hasta que el niumero de
inversores caiga por debajo del valor de “Cantidad de inversores en el sistema” dividido por 2 + 1 (que es el umbral para la
proteccion de isla de la red CAN).

Si el ajuste “Prevencion de isla de la red CAN” esta habilitado, el sistema no se apagara automaticamente incluso si solo
permanece en linea un inversor por fase.

Para mas informacién sobre redundancia y las implicaciones del ajuste “Continuar sin una fase”, véase el apartado de
programacion trifasica [18].

Instancia de sistema
Las unidades con el mismo numero de instancia trabajan juntas en la parte CA.

Cambiar el ajuste de instancia del sistema permite que varios grupos de inversores estén en el mismo VE.Can bus, pero no
sincronizados, y segmentados en diferentes salidas CA, sin interferencia.

Continuar con los mismos ajustes de programacion en el resto de las unidades.

Estos ajustes del sistema deben programarse individualmente, y fijarse correctamente en todos los inversores
conectados para un funcionamiento sincronizado.

{{(@wviqmn energy
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Nota sobre la redundancia y la salida continua durante las actualizaciones de firmware
El mecanismo de sincronizacién CA utilizado para paralelo y trifasica tiene una version de “protocolo” embebida.
Las unidades pueden funcionar juntas con distintas versiones de firmware, siempre que tengan la misma versién de protocolo.

Esto permite una alimentacion continua sin interrupciones incluso cuando se actualiza el firmware, ya que las unidades se
actualizaran de una en una, mientras que las demas se seguiran sincronizando y proporcionando una salida de CA estable.

Si Victron necesita cambiar el nimero de version del “protocolo”, esto quedara claramente reflejado en el registro de cambios de
firmware. Léalo siempre antes de la actualizacion.

En caso de que haya varias versiones de protocolo funcionando en el mismo VE.Can bus, todas las unidades mostraran el error
n.° 71 hasta que todas estén actualizadas con la misma version.

La capacidad se vera reducida durante la actualizacion de firmware puesto que las unidades se van
apagando y encendiendo una por una para actualizar su firmware.

Para mantener esta misma estabilidad de la salida CA en un sistema trifasico, debe haber al menos dos unidades en cada fase.

Hay otro ajuste para sistemas trifasicos que controla si las otras dos fases se apagan si una de ellas esta fuera de linea. Véase
Programacion trifasica [18] para mas informacion.

4.7. Programacion trifasica
Para configurar un sistema trifasico tendra que estar correctamente instalado.

La configuracion de un sistema para trifasica 0 monofasica se hace en el menu Sistema de VictronConnect.

A La salida de CA se desconectara durante unos segundos al cambiar los modos de configuracion del sistema.
Asegurese de que el sistema esta configurado ANTES de conectar la salida CA del inversor a las cargas.

Conéctese a la primera unidad en VictronConnect. Cambie el ajuste de Sistema a Trifasico y luego seleccione la fase correcta
para esa unidad (L1, L2 0 L3)

& System
System configuration Three phase v
Phase selection ﬁ L1
— L2
—P |3

Tendra que hacer esto para cada unidad por separado.

Se recomienda etiquetar fisicamente la parte frontal de cada unidad, ademas de asignarle un nombre en VictronConnect que
coincida con el de la etiqueta fisica.

(M), Vitron energy
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< System

System configuration Three phase v
Phase selection L1 v
Prevent CAN network islanding .
Number of inverters in the system 3
Minimum number of inverters to start 1

Continue with missing phase

System instance 0

Se puede configurar el sistema de modo que si una unidad esta fuera de linea (por ejemplo, debido a que se ha apagado
fisicamente o a una actualizacion de firmware), las otras unidades pueden seguir funcionando y proporcionar alimentacion de
salida CA a sus correspondientes fases.

Por defecto, la opcién “Continuar sin una fase” esta deshabilitada. Apagar una unidad con el interruptor fisico hara que esa
unidad se apague. Si la unidad es una de las tres que esta en trifasica, las otras también se apagaran.

Si se configura con “Continuar sin una fase” habilitada y el numero minimo de unidades es suficiente, la salida a las otras fases
se mantendra aunque tenga menos fases de las configuradas.

La opcién de configuracion “Continuar sin una fase” NO DEBE habilitarse si hay cargas trifasicas especificas conectadas que
necesiten que las tres fases sincronizadas funcionen (como un motor eléctrico trifasico).

En este caso, mantenga el ajuste predeterminado “deshabilitado” de “Continuar sin una fase”.

A Intentar hacer funcionar una carga trifasica con solo dos fases en funcionamiento podria dafar su aparato.
A Si ha configurado el sistema para que siga funcionando sin una fase, y hay un problema con las
comunicaciones VE.Can entre las unidades (como un cable dafiado), las unidades seguiran funcionando,

pero no sincronizaran sus ondas de salida.

El ajuste “Numero minimo de inversores para empezar” se refiere al nUmero por fase.
Ejemplo

Si qusiera tener la certeza de contar con redundancia trifasica, asegurandose de que puede fallar una sola unidad por fase,
mientras se proporciona una alimentacion trifasica continua (y no solo dos de las tres fases).

El nimero de inversores en el sistema se fijaria en 9. Esto es, 3 inversores por fase x 3 fases = 9 inversores en total en el
sistema.

El ajuste de “NUumero minimo de inversores para empezar” dependera de si 1 o0 2 unidades pueden alimentar las cargas de
arranque del sistema. En este ejemplo, pueden alimentarse con 1 unidad por fase, de modo que este ajuste es 1. Las cargas
mas grandes que necesitan unidades adicionales en paralelo se encienden manualmente.

Si quisiera tener la certeza de contar con redundancia trifasica, asegurandose de que puede fallar una sola unidad por fase,
mientras se proporciona una alimentacion trifasica continua (y no dos de las tres fases).

La opcion “Continuar sin una fase” quedaria deshabilitada. Esto requeriria que fallaran dos unidades de la misma fase o cuatro
unidades de diferentes fases para que los inversores de todas las fases apagaran su salida de CA hasta que se recuperase el
ndmero minimo de unidades.

{{@’)}vigt(on energy
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5. Funcionamiento

5.1. Pantalla del dispositivo

El inversor dispone de una pantalla LCD que muestra informacién sobre su funcionamiento.

Inversor:

Estado del inversor, salida de energia, frecuencia y tension CA

- Inverting

Bateria:

Energia de la bateria (si esta en carga muestra un valor positivo y en descarga uno negativo), corriente, tension CC, temperatura
(*), estado de carga (*) y autonomia (*). Estado de la bateria (p. ej.: descarga, carga inicial, absorcion, flotacion, etc.).

(*) Estos elementos solo se pueden ver si se dispone de datos.

Energia solar, tension y corriente, rendimiento diario y total en kWh.

Comunicacién en cualquier interfaz (p. ej.: Bluetooth, VE.Can, etc.)

(Parpadeo) Error o aviso

* Bluetooth activado, cambia el color del icono cuando se conecta
~— Inversor activo
i Bateria: el nivel de llenado se corresponde con la tension, parpadea cuando
esta vacia

5.2. Protecciones y reinicios automaticos

5.2.1. Sobrecarga

Algunas cargas, como motores o bombas, requieren elevadas corrientes de irrupcién en el arranque. En tales circunstancias,
es posible que la corriente de arranque exceda el limite de sobreintensidad del inversor. En este caso, la tension de salida
disminuira rapidamente para limitar la corriente de salida del inversor. Si se excede continuamente el limite de sobreintensidad,
el inversor se apagara durante 30 segundos y volvera a arrancar automaticamente. Después de tres reinicios seguidos de

una sobrecarga en los 30 segundos siguientes al reinicio, el inversor se apagara y permanecera apagado. Para que vuelva a
funcionar con normalidad, desconecte la carga, apague el inversor y vuelva a encenderlo.

nnnnnnn
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5.2.2. Limites de baja tension de la bateria (regulables en VictronConnect)

El inversor se apagara cuando la tensién de entrada CC caiga por debajo del nivel de apagado por tension baja de la bateria.
Tras un periodo minimo de apagado de 30 segundos, el inversor se reiniciara si la tension ha subido por encima del nivel de
reinicio por bateria baja.

Tras tres apagados y tres reinicios, seguidos de un apagado por bateria baja en los 30 segundos siguientes al reinicio, el
inversor se apagara y dejara de intentarlo en funcién del nivel de reinicio de bateria baja. Para anular esto y reiniciar el inversor,
apaguelo y vuelva a encenderlo y limite las cargas para permitir que la bateria se recargue con energia solar.

Consulte en la tabla de Informacién técnica los niveles predeterminados de apagado y reinicio por tensién baja de la bateria y de
deteccion de carga. Pueden modificarse con VictronConnect (ordenador o aplicacién).

También puede usarse otro MPPT externo o cargador de bateria para recargar la bateria y que alcance el nivel de tensién de
reinicio o el de deteccién de carga. Si usa la funcién de la sefial de permitir la carga, ésta debe permanecer por encima de

la tensién minima, de modo que si la bateria esta completamente inactiva no permitira que empiece la carga. En ese caso,
puede deshabilitar esta funcion temporalmente en VictronConnect para permitir que la carga vuelva a empezar, y luego volver a
habilitarla.

Consulte en la tabla de Informacién técnica los niveles predeterminados de apagado y reinicio por bateria baja. Pueden
modificarse con VictronConnect (ordenador o aplicacion). O bien se puede implantar el corte dinamico, véase https://
www.victronenergy.com/live/ve.direct:phoenix-inverters-dynamic-cutoff

5.2.3. Tension alta de la bateria

Reduzca la tension de entrada CC y/o compruebe que no haya una bateria o cargador solar defectuoso en el sistema. Después
de que se produzca la desconexion por tension alta de la bateria, la unidad primero esperara 30 segundos y después volvera a
intentar ponerse en marcha tan pronto como la tension de la bateria haya bajado a un nivel aceptable.

5.2.4. Temperatura alta

Una temperatura ambiente alta o soportar grandes cargas podrian provocar la desconexién por temperatura alta. El inversor
se reiniciara pasados 30 segundos. El inversor seguira intentando volver a funcionar y no permanecera apagado tras varios
intentos. Reduzca la carga y/o coloque el inversor en un sitio mejor ventilado.
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6. Resolucion de problemas y asistencia

Consulte este apartado en caso de que se produzca algin comportamiento inesperado o si sospecha que hay un fallo en el
producto.

En primer lugar, revise los problemas frecuentes que se describen aqui. Si el problema persiste, pongase en contacto con el
punto de venta (vendedor o distribuidor de Victron) para recibir asistencia técnica.

Si no sabe con seguridad a quién debe dirigirse o si desconoce el punto de venta, consulte la pagina web de asistencia de
Victron Energy.

6.1. Cédigos de error

6.1.1. Error 2 - Tension de la bateria demasiado alta

Este error desaparecera automaticamente cuando la tensién de la bateria haya bajado. Puede deberse a que haya otros equipos
en proceso de carga conectados a la bateria o a un fallo en el controlador de carga.

6.1.2. Error 3, Error 4 - Fallo del sensor remoto de temperatura

Compruebe que el conector del sensor de temperatura esta bien conectado a un sensor de temperatura remoto. Causa mas
probable: el conector del sensor de temperatura remoto esta conectado al terminal BAT+ o BAT-. Este error desaparecera
automaticamente cuando se conecte adecuadamente.

6.1.3. Error 5 - Fallo del sensor remoto de temperatura (conexién perdida)

Compruebe que el conector del sensor de temperatura esta bien conectado a un sensor de temperatura remoto. Este error no
desaparecera automaticamente.

6.1.4. Error 6, Error 7 - Fallo del sensor remoto de tension de la bateria

Compruebe que el conector del sensor de tension esta bien conectado a los terminales de la bateria. Causa mas probable: el
conector del sensor de tension remoto esta conectado con polaridad inversa a los terminales BAT+ o BAT-.

6.1.5. Error 8 - Fallo del sensor remoto de tension de la bateria (conexion perdida)

Compruebe que el conector del sensor de tension esta bien conectado a los terminales de la bateria.

6.1.6. Error 11 - Alta tension de ondulaciéon en la bateria

La tension de ondulacion CC alta viene dada normalmente por conexiones flojas del cableado CC y/o por cables CC demasiado
finos. Después de que el inversor se haya desconectado por tensién de ondulacion CC alta, volvera a reiniciarse pasados 30
segundos.

Después de tres reinicios, seguidos de una desconexion producida por tension de ondulacion CC alta en los 30 segundos
siguientes al reinicio, el inversor se apagara y no volvera a intentarlo. Para reiniciar el inversor, ponga el interruptor en Off y de
nuevo en On.

Una ondulaciéon CC alta continuada reduce la vida util del inversor.

6.1.7. Error 14 - Baja temperatura de la bateria

El cargador se detiene para evitar la carga de baterias LiFePO4 a baja temperatura, ya que esto dafia las celdas.

6.1.8. Error 20 - Se ha excedido el tiempo de carga inicial maximo
Cargadores solares

La proteccion del tiempo maximo de carga inicial es una opcién que tenian los cargadores cuando acababan de salir (2015 o
antes) y que posteriormente se elimind.

Si aparece este error, actualice el firmware a la Gltima version.

Si sigue teniendo el error, restablezca los valores predeterminados de fabrica de la configuracion y vuelva a configurar el
cargador solar.

Cargadores CA

Esta proteccion esta activada por defecto en el Skylla-i y en el Skylla IP44.
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Este error se genera cuando no se alcanza la tensién de absorcion de la bateria después de 10 horas de carga.

La funcion de esta proteccion de seguridad es detectar celdas cortocircuitadas y dejar de cargar.

6.1.9. Error 22, 23 - Fallo del sensor de temperatura interna

Las mediciones de la temperatura interna estan fuera de rango. Desconecte todos los cables y vuelva a conectarlos para
reiniciar la unidad. Este error no desaparecera automaticamente. Si el error persiste, péngase en contacto con su vendedor, es
posible que haya un defecto de hardware.

6.1.10. Error 26 - Terminal sobrecalentado

Los terminales de alimentacion se han calentado en exceso. Revise los cables, incluido el tipo de cable, el tipo de hilos y apriete
las tuercas, si es posible.

Este error desaparecera automaticamente.

6.1.11. Error 27 - Cortocircuito del cargador

Este error desaparecera automaticamente. Si el error no se corrige solo, desconecte el controlador de carga de todas las
fuentes de alimentacion, espere 3 minutos y vuelva a conectar. Si el error persiste, es probable que el controlador de carga esté
averiado.

6.1.12. Error 28 - Problema con la etapa de potencia
Este error no desaparecera automaticamente.
Desconecte todos los cables y vuelva a conectarlos. Si el error persiste, es probable que el controlador de carga esté averiado.

Tenga en cuenta que este error se introdujo en la v1.36. De modo que al hacer una actualizacion, puede parecer que haya

sido la actualizacién del firmware la que ha causado el problema, pero no es asi. El cargador solar ya no estaba funcionando al
100 % antes de la actualizacion, es posible que la actualizacién a v1.36 o posterior solo haya hecho el problema mas patente. Es
necesario sustituir la unidad.

6.1.13. Error 29 - Proteccion de sobrecarga

Este error desaparecera automaticamente. Esta proteccién compara la tension real de la bateria con los ajustes. En caso de que
la tensién real supere la esperada, se apaga para aislar la bateria del resto de la unidad. Revise en primer lugar los ajustes de

la bateria (tensiones de absorcion/flotacion) para ver si hay algun error. Otra posible causa es que se haya sobredimensionado la
configuracién de los paneles FV. Si hay demasiados paneles en serie, la tension de la bateria no se puede reducir mas. Piense
en modificar las conexiones de los paneles FV para reducir la tension FV.

6.1.14. Error 43 - Apagado del inversor (fallo de la conexién a tierra)

La diferencia de tension entre el Neutro y la Conexién a tierra es demasiado alta.

Inversor o Multi (no conectado a la red eléctrica):

« El relé interno de conexion a tierra esta activado pero la tensién en el relé es demasiado alta. El relé podria resultar dafado.
Multi (conectado a la red eléctrica):

* No esta el cable de conexion a tierra de la instalacion o esta mal conectado.
» Lalineay el neutro se han intercambiado en la instalacion.

Este error no desaparecera automaticamente. Revise la instalacion y reinicie la unidad con el interruptor de encendido.

6.1.15. Error 50, Error 52 - Sobrecarga del inversor, Corriente pico del inversor

Algunas cargas, como motores o bombas, requieren elevadas cantidades de corriente de entrada cuando tienen que arrancar.
En tales circunstancias, es posible que la corriente de arranque exceda la tensiéon de conmutacién de red del inversor. En este
caso, la tensién de salida disminuira rapidamente para limitar la corriente de salida del inversor. Si se excede continuamente el
nivel de activaciéon de sobrecorriente, el inversor se apagara; espere 30 segundos y reinicie.

El inversor puede suministrar una potencia superior a la nominal durante un breve periodo de tiempo. Una vez transcurrido ese
tiempo, el inversor se detiene.

Después de tres reinicios, seguidos de otra desconexién producida por sobrecarga en los 30 segundos siguientes al reinicio, el
inversor se apagara y permanecera apagado. Para reiniciar el inversor, ponga el interruptor en Off y de nuevo en On.

Si el error persiste, reduzca la carga en el terminal de salida CA apagando o desconectando aparatos.
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6.1.16. Error 51: Temperatura del inversor demasiado alta

Una temperatura ambiente alta o soportar grandes cargas podrian provocar la desconexion por temperatura alta. Reduzca
la carga y/o traslade el inversor a un lugar con mejor ventilacion. Compruebe que no haya obstrucciones en las salidas del
ventilador.

El inversor se reiniciara pasados 30 segundos. El inversor no permanecera apagado después de mudiltiples reintentos.

6.1.17. Error 53, Error 54 - Tension de salida del inversor

Si la tension de la bateria esta bajando y se aplica una carga elevada en la salida de CA, el inversor no podra mantener una
tension de salida adecuada. Recargue la bateria o reduzca las cargas CA para que siga funcionando.

6.1.18. Error 55, Error 56, Error 58 - Prueba automatica del inversor fallida

El inversor realiza pruebas de diagndstico antes de activar su salida. Si alguna de estas pruebas falla, aparecera un mensaje de
error y el inversor no se encendera.

En primer lugar, intente reiniciar el inversor: ponga el interruptor en Off y de nuevo en On. Si el error persiste, es probable que el
inversor esté averiado.

6.1.19. Error 57 - Tensién CA del inversor en la salida

Ya hay tension CA en el terminal de salida de CA antes de encender el inversor. Compruebe que la salida de CA no esté
conectada a una toma de la red o a otro inversor.

Este error no desaparecera automaticamente. Revise la instalacion y reinicie la unidad con el interruptor de encendido.

6.1.20. Notificacion 65 - Advertencia de comunicacion

Se ha perdido la comunicacion con uno de los controladores en paralelo. Para eliminar el error, apague y vuelva a encender el
controlador.

6.1.21. Notificacion 66 - Dispositivo incompatible

El controlador ha sido conectado en paralelo con otro controlador que tiene distinta configuracion y/o distinto algoritmo de carga.

Asegurese de que todos los ajustes son iguales y actualice el firmware de todos los cargadores a la ultima version.

6.1.22. Error 67 - Conexion con BMS perdida

El cargador esta configurado para ser controlado por un BMS, pero no recibe ningin mensaje de control de un BMS. El cargador
ha dejado de cargar, como medida de precaucion.

Este error solo aparece cuando hay energia solar disponible y por lo tanto el cargador solar esta listo para iniciar la carga. No
aparece por la noche. Y en caso de que haya un problema permanente, el error aparecera por la mafiana y desaparecera por la
noche, y asi sucesivamente.

Revise la conexion entre el cargador y el BMS.

Coémo reconfigurar el cargador a modo auténomo

Nuestras cargadores y cargadores solares se configuran solos automaticamente para ser controlados por el BMS cuando se
conectan a uno, ya sea de forma directa o mediante un dispositivo GX. Y ese ajuste es semipermanente: no se restablece
apagando y volviendo a encender el cargador.

Para que el cargador vuelva a funcionar en modo auténomo, es decir, sin el control de un BMS, es necesario hacer lo siguiente:

» Cargadores solares VE.Can: vaya al menu de configuracion y cambie el ajuste “BMS” de “Y” (si) a “N” (no) (ajuste 31).

» Cargadores solares VE.Direct: restablezca los valores predeterminados de fabrica del cargador con VictronConnect y vuelva a
configurarlo.

6.1.23. Error 68 - Red mal configurada

Es de aplicaciéon a MPPT SmartSolar/BlueSolar VE.Can (version de firmware v1.04 o superior) y a MPPT SmartSolar VE.Direct
(version de firmware v1.47).

Para eliminar el error de los MPPT SmartSolar VE.Direct actualice la version de firmware a v1.48 o superior.

Para eliminar el error de los MPPT SmartSolar/BlueSolar VE.Can, actualice el software. Si el error persiste, sera porque el
cargador esta conectado con un cable VE.Direct y en VE.Can. Esto no es compatible. Quite uno de los dos cables El error
desaparecera y el cargador volvera a funcionar con normalidad transcurrido un minuto.
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6.1.24. Error 114 - Temperatura de la CPU demasiado alta

Este error desaparecera cuando la CPU se haya enfriado. Si el error persiste, compruebe la temperatura ambiente y asegurese
de que no haya obstrucciones cerca de la entrada y de las salidas de aire de la carcasa del cargador. Consulte en el manual las
instrucciones de montaje en relacién con la refrigeracion. Si el error persiste, es probable que el controlador esté averiado.

6.1.25. Error 116 - Datos de calibracion perdidos

Si la unidad no funciona y aparece el error 116 como error activo, la unidad esta averiada. Péngase en contacto con su vendedor
para sustituirla.

Si el error solo aparece en los datos histéricos y la unidad funciona con normalidad, se puede ignorar con seguridad. Explicacién:
cuando la unidad se enciende por primera vez en la fabrica, el error 116 queda registrado porque no tiene datos de calibracion.
Evidentemente, esto deberia haberse borrado, pero al principio las unidades salian de la fabrica con este mensaje todavia
registrado en los datos histéricos.

Modelos SmartSolar (no los BlueSolar): la actualizacién al firmware v1.4x es un viaje sin retorno, ya no se puede volver a
una version anterior. Al intentar volver a un firmware anterior aparece el error 116 (datos de calibracion perdidos). Esto puede
arreglarse volviendo a instalar el firmware v1.4x.

6.1.26. Error 119 - Datos de configuracion perdidos
El cargador no puede leer su configuracion y se detiene.
Este error no desaparecera automaticamente. Para que vuelva a funcionar:

1. En primer lugar, restablezca los ajustes predeterminados de fabrica (pulse sobre los tres puntos de la esquina superior
derecha de VictronConnect).

2. Desconecte el controlador de carga de todas las fuentes de alimentacién,
3. espere tres minutos y vuelva a conectarlo.
4. Vuelva a configurar el cargador.

Poéngase en contacto con su vendedor de Victron para que informe del problema a Victron, ya que este error nunca deberia
producirse. Es preferible que incluya la versiéon de firmware y cualquier otro dato especifico (URL de VRM, capturas de pantalla
de VictronConnect o similar).

6.1.27. Error 121 - Fallo del comprobador

Si la unidad no funciona y aparece el error 121 como error activo, la unidad esta averiada. Péngase en contacto con su vendedor
para sustituirla. Si el error solo aparece en los datos histéricos y la unidad funciona con normalidad, se puede ignorar con
seguridad. Explicacién: cuando la unidad se enciende por primera vez en la fabrica, el error 121 queda registrado porque no
tiene datos de calibracién. Evidentemente, esto deberia haberse borrado, pero al principio las unidades salian de la fabrica con
este mensaje todavia registrado en los datos histéricos.

6.1.28. Error 200, X95 - Error de tensiéon CC interna

La unidad realiza diagndsticos internos cuando se activa su convertidor CC-CC interno. Este error indica que hay algun problema
con el convertidor CC-CC.

Este error no desaparecera automaticamente. Revise la instalacion y reinicie la unidad con el interruptor de encendido. Si el error
persiste, es probable que la unidad esté averiada.

6.1.29. Error 201 - Error de tension CC interna

El error en la medicién de la tensiéon CC interna aparece cuando una medicién de tensién interna (alta) no se ajusta a ciertos
criterios. Y significa que hay un circuito de medicién del interior de la unidad averiado.

Asegurese de actualizar el firmware al menos hasta la version v1.08; en las versiones anteriores los limites son demasiados
estrictos. Y podria activarse en falso durante el arranque del MPPT por la mafiana y el apagado del MPPT por la noche.

Es posible que aparentemente la unidad haya funcionado bien antes de la actualizacion del firmware, pero realmente esta
averiada y su uso no es seguro. Si no habia dejado de funcionar aun, lo habria hecho pronto. Por esta razén se ha afiadido la
comprobacion interna.

Este error no desaparecera automaticamente. Revise la instalacion y reinicie la unidad con el interruptor de encendido. Si el error
persiste, es probable que la unidad esté averiada y debe repararse o sustituirse.

6.1.30. Errores 203, 205, 212, 215 - Error de tensién de alimentacidn interna

La unidad realiza diagndsticos internos cuando se activa su alimentacion de tension interna. Este error indica que hay algun
problema con la tension de alimentacion interna.
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Este error no desaparecera automaticamente. Revise la instalacion y reinicie la unidad con el interruptor de encendido. Si el error
persiste, es probable que la unidad esté averiada.

nnnnnnn
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Este producto tiene garantia limitada durante 5 afios. Esta garantia limitada cubre los defectos de materiales y fabricacion de
este producto durante un periodo de cinco afos a partir de la fecha de compra original. Para hacer uso de la garantia, el

cliente debera devolver el producto en el punto de compra junto con el recibo de compra correspondiente. Esta garantia limitada
no cubre dafos, deterioro o mal funcionamiento derivados de la alteracién, modificacién, uso inadecuado, no razonable o
negligente; de la exposicién a humedad excesiva, fuego, embalaje inadecuado, relampagos, subidas de tension u otros motivos
de fuerza mayor. Esta garantia limitada no cubre dafios, deterioro o mal funcionamiento derivados de reparaciones realizadas
por personas no autorizadas por Victron Energy. El incumplimiento de las instrucciones recogidas en este manual supondra la
anulacion de la garantia. Victron Energy no sera responsable por dafios consecuentes derivados del uso de este producto. La
responsabilidad maxima de Victron Energy bajo esta garantia limitada no excedera el precio de compra real de este producto.

(1) victron eneray
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8. Especificaciones técnicas

_ Inverter RS Smart - PIN482600000

Rango de tension de entrada CC
M
Salida CA (2)

Potencia continua de salida a 25
°C

Potencia continua de salida a 40
°C

Potencia continua de salida a 65
°C

Potencia pico (3)

Corriente de salida de
cortocircuito

Proteccion de sobrecorriente CA
maxima de la salida

Eficiencia maxima

Consumo en vacio
Apagado por bateria baja

Reinicio por bateria baja

Rango de tensiones del cargador
programables (5)

Tension de carga de “absorcion”
Tensién de carga de “flotacion”

Maxima corriente de carga desde
CA (6)

Sensor de temperatura de la
bateria

Sonda de tensién de la bateria

Funcionamiento en paralelo y en
trifasico

Relé programable (8)

Proteccion (9)

Comunicacién de datos (10)
Frecuencia del Bluetooth
Potencia del Bluetooth

Puerto de entrada analogo/digital
de uso general

On/Off remoto

Rango de temperatura de trabajo

INVERSOR
38-62V

Tensioén de salida: 230 VCA £ 2 %
Frecuencia: 50 Hz + 0,1 % (1)

Maxima corriente continua del inversor: 25 A CA

Aumenta linealmente desde 4800 W a 46 VCC hasta 5300 W a 52 VCC

4500 W

3000 W

9 kW durante 3 segundos

7 kW durante 4 minutos

45A

30A

96,5 % con una carga de 1 kW
94 % con una carga de 5 kW

20w
37,2V (regulable)
43,6 V (regulable)
CARGADOR
36-60V

Valores predeterminados: 57,6 V (regulable)
Valores predeterminados: 55,2 V (regulable)

88Aab76V

Incluido

Si
GENERAL

12 parallel units supported, 3 phase supports 4 units per phase

Si
a-f
Puerto VE.Direct, puerto VE.Can y Bluetooth
2402 - 2480 Mhz
4 dBm
Si, 2

Si
-40 a +65 °C (refrigerado por ventilador)
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_ Inverter RS Smart - PIN482600000

Altitud maxima 2000 m
Humedad (sin condensacién) max. 95 %

CARCASA
Material y color acero, azul RAL 5012
Grado de proteccién 1P21

Clase de proteccion: |

Conexién de la bateria Pernos M8
Conexion CA 230 V Bornes de tornillo de 10 mm? (6 AWG)
Peso 11 kg
Dimensiones (al x an x p) 425 x 440 x 125 mm
NORMATIVAS
Seguridad EN-IEC 60335-1, EN-IEC 60335-2-29, EN-IEC 62109-1, EN-IEC 62109-2
Emisiones, Inmunidad EN 55014-1, EN 55014-2 EN-IEC 61000-3-2, EN-IEC 61000-3-3

IEC 61000-6-1, IEC 61000-6-2, IEC 61000-6-3

Grado de contaminacién 2

Categoria de sobretension Bateria: OVC |
Puerto FV: OVC Il
CAin/CAout: OVC llI

1) La tensién minima de arranque es de 41 VCC. Sobretension de desconexion: 65,5 V.
2) Puede ajustarse a 240 VCA 'y 60 Hz

3) La capacidad de potencia pico y la duraciéon depende de la temperatura inicial del disipador de calor. Los tiempos
mencionados se refieren a la unidad en frio.

5) Los puntos de referencia del cargador (flotacion y absorcién) pueden fijarse en un maximo de 60 V. La tension de salida
en los terminales del cargador puede ser mayor, debido a la compensacion de temperatura y a la compensacion por la
caida de tension en los cables de la bateria. La corriente maxima de salida se reduce de forma lineal desde la corriente
completa de 60 V a 5A a 62 V. La tension de ecualizacion puede fijarse en un maximo de 62 V, el porcentaje de corriente de
ecualizacién puede fijarse como maximo en el 6 %.

6) La corriente de carga maxima desde fuentes CA depende de la tensién de entrada y de la corriente de la bateria. Con
una entrada de 230 V, una tensién de la bateria de 57,6 V y una temperatura ambiente de 25 °C, la corriente de carga
maxima es de 88 A. Véase el apartado de limitaciones del manual para mas informacion.

8) Relé programable que puede configurarse como alarma general, subtension CC o funcién de arranque/parada para el
generador. Capacidad nominal CC: 4 A hasta 35 VCC Y 1 A hasta 70 VCC

9) Clave de proteccion: a) cortocircuito de salida b) sobrecarga c) tension de la bateria demasiado alta d) tension de la
bateria demasiado baja e) temperatura demasiado alta f) 230 VCA en la salida del inversor g) fuga a tierra desde FV.

10) Actualmente no es compatible con las redes VE.Smart. La conexion a un dispositivo GX (por ejemplo, Cerbo GX) debe
hacerse mediante la interfaz VE.Can. La interfaz VE.Direct es para conectarse al GlobalLink 520.

Pagina 29 Especificaciones técnicas



Inversor RS Smart

9. Apéndice

9.1. Apéndice A: Descripcién de las conexiones

Figura 2. Inversor RS Smart parte frontal

ff@,},}*ﬁ@

Inverter RS Smart

A @ CER P2

Figura 3. Inversor RS Smart parte inferior
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Figura 4. 1/0O del usuario

RELAY_NO
AUX_IN-
AUX_INT+

AUX_IN2+
REMOTE_L
REMOTE_H

RELAY_NC
RELAY_COM
TSENSE-
TSENSE+

VSENSE-

VSENSE+

El conector 1/0 del usuario se sitda en la parte inferior izquierda de la zona de conexion, el diagrama muestra tres perspectivas.
Parte izquierda - Parte superior - Parte derecha

Tabla 3. Funciones I/O del usuario - Véase la seccion de Instalacion para mas informacion.

m Conexion Descripcion

1

© 0o N o o »~ w DN

- A A
N = O

Relay_NO
AUX_IN -
AUX_IN1+
AUX_IN2+
REMOTE_L
REMOTE_H
RELAY_NC
RELAY_COM
TSENSE -
TSENSE +
VSENSE -
VSENSE +

Conexion Normalmente abierta del relé programable
Negativo comun para entradas auxiliares programables
Conexion positiva de la entrada auxiliar programable 1
Conexion positiva de la entrada auxiliar programable 2
Conector On/Off remoto bajo

Conector On/Off remoto alto

Conexion Normalmente cerrada del relé programable
Negativo comun del relé programable

Negativo del sensor de temperatura

Positivo del sensor de temperatura

Negativo del sensor de tension

Positivo del sensor de tension

9.2. Apéndice B: Diagrama de bloques

O ACout

Battery

+*
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9.3. Apéndice C: Ejemplo de diagrama de cableado

Optional
AC PV inverter
(up to 5kW)

48V Battery

9.3.1. Diagrama de cableado en paralelo y en trifasica

Diagrama trifasico

Unit1 Unit2 Unit 3

PE

ACOUT N

q e ACOUT L1
GX device Acourt L2
(optional) ———® ACOUTL3

Diagrama en paralelo

(M), Vitron energy
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Unit1 Unit2 Unit 3

PE
ACOUT N
ACOUT L1

GX device
(optional)

(M), Vitron energy
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9.4. Apéndice D: Dimensiones
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